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所属学科 

及学科方向 

机械工程 研究方向 1 机电系统状态监测 

机器人技术 研究方向 2 机器人控制与感知 

工作简历 

2015.07-2016.07，北京信息科技大学机电工程学院 

2016.08-2017.01，借调至工业和信息化部产业发展促进中心专项三处 

2017.02-至今，北京信息科技大学机电工程学院 

科研项目情况 

1. 横向课题，智能制造产教融合与产学研技术开发，主持 

2. 横向课题，飞秒激光加工设备整机集成及专用软件开发，主持 

3. 横向课题，高频微波组件自动化柔性工装及试验样件研制技术，主持 

4. 横向课题，伺服反射镜安装面匹配技术研究，主持 

5. 横向课题，高精度盾尾间隙动态监测与智能管片排布系统开发，主持 

6. 纵向课题，机床刀具磨损状态智能化监测，主持 

7. 横向课题，用于人体姿态矫正的智能穿戴技术开发（二期），主持 

8. 国家科技重大专项，国家级纵向课题，高档数控机床运行状态智能监测与故障诊断系统，主要参与人（排

名第 3） 

9. 高质量发展专项，国家级纵向课题，高精度加工中心可靠性提升研究，主要参与人（排名第 3） 

10. 高质量发展专项，国家级纵向课题，高档数控装置性能提升、可靠性提升及专用数控软件开发，主要参

与人（排名第 3） 

主要科研成果 

论文： 

1.Sun W, Dai K, Liu Y,et al. Dynamic Modeling and Optimization Analysis of Rigid–Flexible Coupling 

Manipulator Based on Assumed Mode Method[J]. International Journal of Structural Stability and Dynamics, 2025, 

25(05):2550047. 

2.W. Sun and N. Zhao, Vertical Take-Off and Landing Unmanned Aerial Vehicle Design Based on Foam 3D 

Printing Technology[J]. IEEE Access, 2024(12):184560-184582. 

3.孙巍伟,梁毅玮,毛亦鹏,等.基于多传感信息融合的跌倒监测系统开发[J].电子测量技术,2024,47(22):94-103. 

4.孙巍伟 ,毛亦鹏 ,郑家春 ,等 .基于改进 Transformer-BiLSTM 的人体活动识别模型 [J].电子测量技

术,2024,47(17):54-61. 

5.孙巍伟 ,刘跃 ,李永健 ,等 .多因素下迷宫密封泄漏分析及实验验证 [J].清华大学学报 (自然科学

版),2024,64(08):1414-1423. 

6. 孙巍伟 , 黄民 , 何一千 , 等 . 多传感器信息融合的刀具磨损状态智能监测系统 [J]. 机床与液

压,2024,52(17):222-228. 

7.孙巍伟,代锟,马飞. 空间柔性机械臂建模、控制以及轨迹规划研究综述[J].科学技术与工程,2024,24(1): 

34-60. 

8. Sun W, Liu Y, An Q, et al. Stress Characteristics and Structural Optimization of Spacecraft Multilayer Insulation 

Components[J]. Aerospace. 2023; 10(7):577. 

9. Sun W, Bai L, Ge X, et al. Long Time Simulation Analysis of Geometry Dynamics Model under Iteration[J]. 

Applied Sciences. 2022; 12(10):4910. 

著作： 

1. 孙巍伟编著.工业机器人应用技术：结构∙控制∙仿真∙集成[M].化学工业出版社,2024.12. 



 

2. 孙巍伟编著. 智能制造概论[M].化学工业出版社,2023.08. 

3. 孙巍伟编著. 机器人伺服控制系统及应用技术[M].化学工业出版社,2023.02. 

4. 孙巍伟,卓奕君,唐凯等编著. 面向工业 4.0 的智能制造技术与应用[M]. 化学工业出版社,2022.07. 

发明专利： 

1.孙巍伟,毛亦鹏,马飞,等.一种多人步态识别模型[P].北京市:CN202410643842.2. 

2. 孙巍伟 , 黄 民 , 赵 文博 . 基于改 进蜣螂 算法 的智 能刀具 磨损状 态监 测方 法和系 统 [P]. 北京

市:CN202410660384.3. 

获奖情况 XX 装备设计挑战赛全军二等奖、北京市教学成果一等奖、北京市本科优秀毕业设计指导教师 

开授课程 机器人伺服控制、机器人操作系统及应用、测试技术与信号分析、工业机器人应用技术 

参加学术团体 无 


