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所属学科

及学科方向

机械工程 研究方向 1 感知与传感技术

机器人技术 研究方向 2 智能控制与决策

工作简历 2018.07-至今，北京信息科技大学，机电工程学院

科研项目情况

1. 全国重点实验室开放课题，复杂环境采摘机器人多目标自动识别及平台研发，主持

2. 横向课题，电子轨迹采集与视频拼接烟火监控技术研发，主持

3. 横向课题，晶圆定位视觉程序开发，主持

4. 横向课题，机械臂视觉系统研发，主持

5. 横向课题，基于 ROS2的无人矿车导航与避障技术研发，参与

6. 横向课题，3D视觉检测产品技术开发协议书，参与

7. 横向课题，国家重点研发计划，固体有机粪肥变量精准施用技术与智能控制平台研发，参与
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获奖情况 北京市普通高校优秀本科毕业设计(论文)指导教师

开授课程 机电程序设计实践(C++)、机器人操作系统基础(ROS)

参加学术团体


